	L.p.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Wartość 
Wymagana 
	Wartość oferowana

	I
	Urządzenie do rehabilitacji kończyny górnej z oprogramowaniem i  diagnostyką – 1kpl
	-
	-

	1. 
	[bookmark: _GoBack]Urządzenie do rehabilitacji kończyny górnej z oprogramowaniem i  diagnostyką
	Tak – podać nazwę handlową, model oraz producenta
	

	2. 
	Pomiar 5 rodzajów chwytów ręki w skali 1-1000N (chwyt cylindryczny – pomiar min. Do 1000N/100kg, chwyty szczypcowe – pomiar min. Do 200N/20 kg)
	Tak
	

	3. 
	Pomiar zakresów ruchu w stawie ramiennym, łokciowym i nadgarstkowym:
Minimalne zakresy ruchu: 
-staw ramienny: 
zgięcie - wyprost 190° - 0° - 40°, 
odwodzenie - przywodzenie 180° - 0° -40°,
-staw łokciowy:
  zgięcie - wyprost 170°-0° -10°, 
pronacja - supinacja -120° - 0 - 120°,
-nadgarstek:
zgięcie - wyprost -90° - 0 - 90°
odwiedzenie dopromieniowe – dołokciowe - 40° - 0 - 90°
	Tak
	

	4. 
	Oprogramowanie (ćwiczenia wykorzystujące koncepcję Biofeedbacku),
	
	

	5. 
	Minimum 10 ćwiczeń (gier jedno i dwuwymiarowych),
	Tak
	

	6. 
	Możliwość porównania kończyny prawej i lewej,
	Tak
	

	7. 
	Możliwość archiwizacji testów, porównania testów,
	Tak
	

	8. 
	Możliwość tworzenia i zapisywania sekwencji różnych ćwiczeń w czasie jednej terapii
	Tak
	

	9. 
	Rozszerzone oprogramowanie do oceny i terapii,
	Tak
	

	10. 
	Wyposażenie: przystawka do trójpłaszczyznowego ruchu w nadgarstku, przystawka do łączonej terapii wszystkich części kończyny górnej, pasy, nakładki, zintegrowany czujnik siły i ruchu, 2 czujniki ruchu
	Tak
	

	11. 
	Bezprzewodowa łączność między komputerem, a czujnikami siły i ruchu
	Tak
	

	12. 
	Indukcyjne ładowanie wszystkich czujników, z możliwością ładowania wszystkich czujników jednocześnie
	Tak
	

	13. 
	Sygnalizacja statusu połączenia czujnika z oprogramowaniem, prawidłowego/niskiego poziomu naładowania baterii oraz trwania/zakończenia ładowania za pomocą wbudowanych diod LED
	Tak
	

	14. 
	Możliwość ciągłej pracy systemu bez ładowania min. 6 h
	Tak
	

	15. 
	Automatyczne przechodzenie czujników w stan uśpienia w przypadku dłuższego braku połączenia z oprogramowaniem celem oszczędności baterii
	Tak
	

	16. 
	Sygnalizacja aktywacji czujnika do działania za pomocą wibracji
	Tak
	

	17. 
	Program analizy chodu: pomiar parametrów chodu m.in. prędkość chodu, kadencja, długość cyklu chodu
	Tak
	

	18. 
	Bezprzewodowa praca urządzenia w odległości co najmniej 8 metrów od komputera w niezakłóconej przestrzeni
	Tak
	

	19. 
	Stolik z uchwytami na przystawki, z komputerem, monitorem i bezprzewodową klawiaturą z touchpadem
	------
	------------

	20. 
	18mm, szare, z pomarańczową okleiną (2mm)
	Tak
	

	21. 
	Podstawa stołu z elektryczną  Blaty regulacją
	Tak
	

	22. 
	System regulacji wysokości chroniony osłoną-żaluzją
	Tak
	

	23. 
	Sterowanie wysokością poprzez pilot wbudowany pod blatem
	Tak
	

	24. 
	Malowanie proszkowe
	Tak
	

	25. 
	Komputer minimalne parametry:
Komputer nanoPC 
RAM: DDR3 2048mb
DYSK: SSD 64GB
System operacyjny: MS Windows
Czytnik kart pamięci
	Tak
	

	26. 
	Monitor LED min. 21.5” FullHD 
	Tak
	

	27. 
	Klawiatura bezprzewodowa z wbudowanym touchpadem
	Tak
	

	28. 
	Wymiary (stolik)(+/-5%):
szerokość: 1553 mm
szerokość blatu: 1200 mm
wysokość blatu (regulowana): 665 - 1185 mm
głębokość blatu: 700 mm
	Tak
	

	29. 
	Wymiary (z komputerem i monitorem) )(+/-5%):
szerokość: 1553 mm
najwyższy punkt (monitor): 1055 - 1580 mm
głębokość: 788 mm
	Tak
	



